SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

KOD 45311000 '
ROBOTY ELEKTRYCZNE W ZAKRESIE PRZEWODOW INSTALACJI
ELEKTRYCZNYCH ORAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH

1. WSTEP
1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez zamawiajqcego

Budowa budynku komunikacji wewnetrznej wraz z pomieszczeniami gospodarczymi , facza-
cego budynek szkoty i hali sportowej przy ul. Mickiewicza 5 w m. Czarna Woda, dzatki nr 104,

1051 89.
1. Przedmiot i zakres robdt

Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru prac elektrycznych zwiazanych z:
- wykonaniem tablic rozdzielczych,
- Instalacjg WLZ-tu,
- instalacja o$wietleniowa,
- instalacji gniazd wtyczkowych 230V.
Szczegolowy zakres prac wraz z ich obmiarem zamieszczony jest w zalaczonym do

specyfikacji przedmiarze i opisie przedmiotu zamdwienia.

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towargyszqcych i robot tymczasowych

Podczas prowadzenia prac nie przewiduje si¢ koniecznosci wykonania prac tymczasowych
1 towarzyszacych.

1.4 Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia i definicje sq zgodne z obowiazujacymi polskimi normami oraz
prawem budowlanym,




2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogélne dotyczqce wlasciwosci materialow i wyrobow

Zastosowane materiaty powinny posiada¢ odpowiednie certyfikaty, znaki bezpieczenstwa
"I3”. atesty zgodnosci z Polskimi Normami oraz prawem budowlanym. Materialy powinny by¢
zgodne z dokumentacjg projektows i opisem technicznym.

2.2 Rodzaje materialow
Materialy instalacji elektryczne;j:

- tablica rozdzielcza TR1,

- przewody instalacyjne YDY 5*4mm?/ 750V,

- przewody instalacyjne YDYp 3 i 4¥1,5mm?/ 750V,

- przewody instalacyjne YDYp 3 *2,5mm?’/ 750V,

- wylagezniki typu FR 303-100A,

- wylaczniki przeciwporazeniowe réznicowo-pradowe P403 o pradzie réznicowym [ 30mA,
- wylaczniki samoczynne jedno i tréjbiegunowe typu S,

- rozlgezniki bezpiecznikowe z zabezpieczeniem 20A, 63A,
- oprawy $wietldwkowa OKN 236 , OKN 218,

- oprawy Swietlowkowa bryzgoszezelne Pacific 236,

- oprawa szczelna zarowe Camea,

- oprawy awaryjne typu STAR,

- wylaczniki klawiszowe p/t (w tym takze bryzgoszczelne,

- gniazda wtyczkowe p/t 230V (w tym takze hermetyczne),
- szyny ochronne PE i zaciski PEN,

- materialy pomocnicze(np. kolki, uchwyty itp.).

Materiaty i urzadzenia uzyte do wykonania przewidywanych robot (wykonania instalacji)
winny odpowiada¢ wymogom normatywnym i posiada¢ aktualne atesty.

3. SPRZET
3.1 Wymagania dotyczqce sprietu i maszyn do wykonywania robot budewlanych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzgtu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT
4.1 Wymagania dotyczqce srodkow transportowych

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jaki nie
wplynie niekorzystnie na stan i jakosé transportowanych materiatow.




5. WYKONANIE ROBOT
Montaz instalacji wykonaé zgodnie z :

Polska Norma PN-IEC 60364 (2000): Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zbiér
norm,

Jstawa: Prawo Budowlane (tekst jednolity: Dz.U. 03.207.2016 z pézniejszymi zmianami).
Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie- Dz.U.10/95.
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 14.12.1994 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Budowlano-montazowych — czesé V.

Instalacje elektryczne. Wyd. Centr. Odrodek Badawczo Rozwojowy Elektromontaz, Wa-wa Wyd.

1988.

Zasilenie  poszczegdlnych obwodéw wykonaé zgodnie z opisem technicznym
Zamieszczonym w projekcie.

Po wykonaniu instalacji dokona¢ sprawdzenia jakosci polaczen oraz wykonaé pomiary:

- rezystancji izolacji przewodow,
- ciaglodei zyl przewodow,
rezystancji uziomow,
skutecznoscei ochrony od porazen,
sprawdzenia dziatania wytacznikow réznicowo-pradowych.

W momencie zakoniczenia badan sporzadzié stosowne protokoly z przeprowadzonych préb
i badan oraz dokumentacj¢ powykonawcza tzn. na projekcie technicznym nanie$¢ ewentuaine
zmiany wprowadzone w trakcie wykonawstwa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania 7 wymaganiami
niniejszej specyfikacji.

6.2 Kontrola wykonania prac

6.2.1 Kontrola wykonania prac polega na sprawdzeniu zgodnosei ich wykonania z specyfikacja
oraz dokumentacja techniczna. Kontrola ta przeprowadzana jest przez inspektora nadzoru.

6.2.2  Kontrola koricowa wykonania instalacji elektrycznej polega na sprawdzeniu zgodnosci
wykonania z wymaganiami specyfikacji oraz dokumentacji technicznej.

6.2.3 Uznaje si¢, ze badania daly wynik pozytywny gdy wszystkie wlasciwosci materiatow i
wykonanych prac s3 zgodne z wymogami ninigjszej specyfikacji technicznej lub aprobaty
technicznej albo wymaganiami norm przedmiotowych.




7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostkq obmiarowq robdt jest:

dla robot elektrycznych — mb - utozenia przewodow,
dla robét elektryeznych — szt — opraw oswietlenia, wylqcznikow, gniazd wtykowych itp.

7.2 Hosé robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres robét wykonywanych zgodnie ze specyfikacja
techniczna. w ustalonych jednostkach. Obmiaru wykonanych robét dokonuje w sposob ciaghy
kierownik budowy/robét.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH

8.1 Podstawe do odbioru wykonania robdt stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z
zakresem prac uj¢tym w przedmiarze i zgodnym ze specyfikacja techniczna,

CPV

GRUPA — 45310000-0 - ROBOTY ELEKTRYCZNE

KLASA — 45310000-3 - INSTALACJE ELEKTRYCZNE
KATEGORIE:

45315700-5 -INSTALACJA ROZDZIELNIC BUDOWLANYCH
45311000-0 -ROBOTY W ZAKRESIE UKLADANIA PRZEWODOW
45311200-2 -INSTALACJA OPRAW OSWIETLENIWYCH
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