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1. CZESC OGOLNA.
1.1. Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ .

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogolne dotyczace
wykonania oraz odbioru robot budowlanych zwiazanych z wykonaniem utwardzenia placu

targowego 1 wymianie chodnika przy ul. Stowackiego w miejscowosci Czarna Woda .

1.2. Zakres stosowania ST .
Specyfikacje techniczne (ST) sa stosowane jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie. 1.1.

1.3. Ogolny zakres robot objetych ST .
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmuja wymagania og6lne dla
rob6t budowlanych i drogowych :
1. Rozbiorka kraweznika dtugosci 41.6m.

2. Rozbidrka nawierzchni z ptytek chodnikowych na powierzchni 76.8m2

3. Wywiezienie gruzu

4. Ulozenie krawgznika na podsypce cem.-piask. o di. 41.6m.

5. Ulozenie kostki brukowej grubosci 8cm. na powierzchni 435.2m2 na podbudowie
podsypka cementowo-piaskowa gr. 15cm.

6. Ulozenie chodnika na pow. 28.8m2 z kostki brukowej gr. 6cm.

7. Ulozenie obrzezy betonowych na podsypce cementowo-piaskowej o dt. 72.2m.

1.4. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

Prace towarzyszace , jezeli sa wymagane :
- nadzor inwestorski i autorski
- geodezyjne wytyczenie
- inwentaryzacja powykonawcza
- organizowanie i prowadzenie badan materiatlow i robot

Roboty tymczasowe, jezeli sa wymagane :
- dostawa, instalacja i obstuga urzadzen zabezpieczajacych plac budowy takich jak: ogrodzenia,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory (barierki ochronne ) , itp.
- wykonanie tymczasowego zaplecza dla potrzeb wykonawcy i nadzoru .
Pozostate prace tymczasowe ujeto w szczegotowych specyfikacjach technicznych .

1.5. Informacje o terenie budowy

1.5.1. Organizacja robot budowlanych

Przed przystapieniem do prac budowlanych (remontowych) wykonawca (kierownik budowy ) powinien :

- adaptowac zapisy ST do przyjgtego planu i metod wykonania robot

- napodstawie dokumentacji projekt. i ST dokona¢ zestawienia niezbednych srodkow
produkcji

- sporzadzi¢ harmonogramy — rzeczowy, finansowy, zatrudnienia i dostawy materiatlow
jezeli jest wymagany przez Inwestora

- na podstawie ST opracowac plan zagospodarowania placu budowy(jezeli jest
wymagany)

- na podstawie wytycznych projektanta sporzadzi¢ ‘Plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia na budowie(jezeli jest wymagany)’ .
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1.5.1.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzgdne reperow, i
ewentualnie punktow gltéwnych wykonywanej infrastruktury , Dziennik Budowy(jezeli jest wymagany) oraz
egzemplarz Dokumentacji Projektowej(Projektu Roboczego) , 1 komplet Specyfikacji Technicznych.

1.5.2. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci publicznej i prywatne;.
Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robdt lub brakiem koniecznych dzialan ze strony
Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt
naprawi lub odtworzy uszkodzona wtlasno§¢. Stan naprawionej wilasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed
powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody, rurociagi, kable
teletechniczne itp., oraz uzyska u odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenia
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego odnosnie dokladnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu
budowy.

O zamiarze przystapienia do rob6t w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia, Wykonawca powinien zawiadomié
wlascicieli urzadzen i Inzyniera.

Wykonawca jest zobowiazany w okresie trwania realizacji kontraktu do wilasciwego oznaczenia i zabezpieczenia
przed uszkodzeniem tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia urzadzen uzbrojenia
terenu wskazanych przez Zamawiajacego.

1.5.3. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. ( np. ‘Ustawa o odpadach ° z dnia 27 czerwca 1997 r , ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r
¢ Prawo Ochrony Srodowiska * ) .
W okresie trwania realizacji Kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot, Wykonawca bedzie
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na placu i wokot placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwo$ci dla oséb lub wiasnosci
spotecznej a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca zapewni spelnienie nastgpujacych warunkoéw, jezeli sa wymagane :

* miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe zostang tak wybrane, aby nie

powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym ,

¢ plac budowy i wykopy beda utrzymane bez wody stojacej,

e zostana podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniami zbiornikdw 1 ciekdw wodnych pylami, paliwami, olejami, materialami bitumicznymi,
chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwos$cia powstania pozaru.
Optfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska, obciazaja Wykonawce.

1.5.4. Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy oraz
ustalen zawartych w opracowanym przez kierownika robot ‘Planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie’,
jezeli taki zostat sporzadzony . W szczegolnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
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Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca powinien na terenie wybranej dziatki , w porozumieniu z jej wlascicielem ustawi¢ kontenerowe zaplecze
budowy sktadajace si¢ z zaplecza biurowego , socjalnego i sanitarnego, jezeli b¢gda wymagane. Dla robdt zwigzanych
z remontem Inwestor moze udostgpni¢ Wykonawcy pomieszczenie do zaplecza biurowego oraz socjalnego i
sanitarnego w remontowanym obiekcie.

1.5.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu i zabezpieczenia chodnikdéw i jezdni( jezeli beda takie
wymogi) .

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu publicznego na placu budowy,
w okresie trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, takie jak: ogrodzenia, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcow i
podejmie wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony robét , bezpieczenstwa pojazdow i pieszych .

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapoér i znakow, dla ktdrych jest to nieodzowne
ze wzgledow bezpieczenstwa.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem oraz przez umieszczenie , w miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera, tablic informacyjnych,
ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawcg w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do obowiazujacych ograniczen osi pojazdéw podczas transportu materiatow i sprzgtu
na drogach publicznych poza granicami placu budowy.

Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od odpowiednich wladz na uzycie pojazdéow o ponadnormatywnych
obciazeniach osi i w sposéb ciagly bedzie powiadamial Inzyniera o fakcie uzycia takich pojazddéw. Uzyskanie
zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, ktére moga byé spowodowane
ruchem tych pojazdow.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie
zobowiazany do naprawy uszkodzonych elementdéw chodnikow i jezdni na wiasny koszt , zgodnie z poleceniami
Inzyniera . Koszty organizacji ruchu i zabezpieczenia placu budowy nie podlegaja odregbnej zaptacie 1 przyjmuje sig,
ze sq wlaczone w ceng kontraktowa.

1.6. Grupy , klasy i kategorie robot

W ramach catego zadania inwestycyjnego przewiduje si¢ roboty odpowiednio zakwalifikowane do grup , klas
i kategorii robot wg “‘WSPOLNEGO SEOWNIKA ZAMOWIEN ¢ ( CPV ), zgodnie z przepisami Prawa Zamowien
Publicznych

1.7. Okreslenia podstawowe

Dziennik Budowy — opatrzony pieczgcia wlasciwego organu Nadzoru Budowlanego zeszyt , z ponumerowanymi

stronami stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania

dokonywanych odbiorow Robot, przekazywania polecen i innej technicznej korespondencji pomigdzy Inzynierem,

Wykonawca i Projektantem.

Droga — wyznaczony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postojow pojazdow oraz pieszych wraz z wszelkimi

urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Grupy , klasy i kategorie robét — okreslenia dostaw , robdt budowlanych lub ustug zgodne ze stosownym

rozporzadzeniem Komisji ( WE ) w sprawie Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) .

Inzynier — Inzynier Kontraktu ,osoba wyznaczona przez Zamawiajacego , upowazniona do wystgpowania w jego

imieniu w sprawach realizacji Kontraktu oraz podejmowania decyzji w zasadniczych kwestiach prowadzenia

Kontraktu .

Kosztorys ofertowy — wyceniony kompletny kosztorys §lepy.

Kosztorys Slepy — przedmiar powigkszony o kolumng ceny jednostkowej i kolumng warto$ci pozycji .

Profil (niweleta) — wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi rurociagu
(drogi) .
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Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami okreslonymi w ST,
a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju rob6t budowlanych.

Pas drogowy — wydzielony liniami rozgraniczajacy pas terenu przeznaczony do umieszczenia w nim drogi oraz drzew
i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chroniacych ludzi i sSrodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej lub ustnej ,
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Przedmiar — zestawienie przewidywanych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci technologicznej ,
z odniesieniem do wlasciwych specyfikacji tech. i iloscia jednostek przedmiarowych .

Rekultywacja — roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w
czasie realizacji zadania budowlanego.

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac , ktore po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod wzgledem ilosci
i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjgty stopien scalenia robot .

Rysunki — cze¢$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem Robot.

2 . WYMAGANIA DOTYCZACE WYROBOW BUDOWLANYCH

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialéw .
Stosowac¢ mozna wyroby budowlane dla ktorych wydano certyfikat na znak bezpieczenstwa ,,B” lub wyroby

budowlane dla ktérych dokonano oceny zgodnosci i wydano certyfikat zgodnosci lub deklaracjg zgodnosci z Polska

Norma lub odpowiednia aprobata techniczna.

Ilo$ci materialéw wynikaja z odpowiednich zestawien zawartych w dokumentacji projektowej i ,,Przedmiarze robot”.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych .

Zrodho uzyskania kruszywa na podsypki , wykonanie nasypow , dla robot drogowych | itp. powinny byé wybrane
przez Wykonawcg z wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem robot.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania lub wydobywania
materiatéw, wymagane swiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materialéw do zatwierdzenia .
Zatwierdzenie partii materialow z danego Zrodta nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodta beda przez
Inzyniera dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly beda spetniaty wymagania Specyfikacji Technicznych .

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie kruszywa z
jakichkolwiek zrodet miejscowych . Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Lokalne wytwodrnie materialow ( zwirownie , betoniarnie i zaktady prefabrykacji betonowych ) moga by¢ okresowo
kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom .

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z placu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera . Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét,
niz te do ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatlow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt w ktéorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac sig¢ z ich nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow .

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaty swoja jakos¢ i przydatnos$¢ do robot oraz
zgodnos$¢ z wymaganiami Specyfikacji Technicznych i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego
sktadowania materialdéw beda po zakonczeniu robot doprowadzone przez Wykonawcg do ich pierwotnego stanu , w
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w Specyfikacjach Technicznych lub w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé prowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie
technicznym i gotowosci do pracy.

Bedzie on odpowiadal wymaganiom ochrony §rodowiska i przepisom dotyczacym jego uzytkowania. Wykonawca
zobowiazany jest do dostarczenia Inzynierowi kopii dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, w przypadkach gdy wymagaja tego przepisy.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw kontraktu, zostana przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wpltyna niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przetozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bgdzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej, Specyfikacjach Technicznych i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom Kontraktu, na polecenie Inzyniera beda usunigte z placu budowy.
Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogolne wymagania dotyczgce robét .

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

5.2. Ogélne zasady wykonywania robét .

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.

Nastgpstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostana,
jesli wymagac bedzie tego Inzynier, poprawione przez Wykonawceg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenie wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Inzynier bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwiazanych z jako$cia robot, ocena jakosci materiatow
i postgpem robot, a ponadto we wszystkich sprawach zwiazanych z interpretacja Dokumentacji Projektowej i
Specyfikacji Technicznych oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkow kontraktu przez Wykonawcg.
Inzynier bgdzie podejmowac decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robodt beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych, a takze normach i
wytycznych.

Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy produkcji i badaniach materiatow, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestig.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich materialow dostarczonych na budowg lub na niej produkowanych,
wlaczajac przygotowanie i produkcj¢ materiatow.

Inzynier powiadomi Wykonawcg o wykrytych wadach i1 odrzuci wszystkie te materiaty i roboty, ktore nie spetniaja
wymagan jakosciowych okreslonych w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych. Z odrzuconymi
materiatami nalezy postepowac jak okreslono w punkcie 2.3.
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Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonanie nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez Wykonawce pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.3. Zgodnos$¢ robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi .

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowia cz¢§¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej Dokumentacji.

W przypadku rozbieznoéci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nastgpujaca kolejnos¢ ich
waznosci:

- Specyfikacje Techniczne,

- Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé biedow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w Specyfikacji Technicznej beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Jezeli zostala okreslona warto$¢
minimalna lub warto§¢ maksymalna tolerancji albo obie te wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki
sposob, aby cechy tych materiatlow lub elementow budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu
wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacjami
Technicznymi, ale osiagnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementu budowli, to Inzynier moze
zaakceptowaé takie roboty i zgodzi¢ si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od ceny
kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegdtowymi kontraktu lub Specyfikacji Techniczne;j.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa Iub Specyfikacja
Techniczna, i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiagna¢ zalozona jako$¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg¢ robot i jakosci materiatow. Wykonawca powinien zapewni¢
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne
do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Systemu kontroli powinien zaakceptowaé Inzynier .

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robdt z czestotliwoScia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach
Technicznych.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci okres$laja szczegdtowe Specyfikacje Techniczne .

W przypadku, gdy nie zostaly okres$lone, to Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa , ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych procedury
badan.

Inzynier bedzie mie¢ mozliwos¢ inspekcji pomieszczen laboratoryjnych oraz bedzie przekazywaé Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych . Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wpltynaé
ujemnie na wyniki badan Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatlow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunig¢te i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.1 Badania i pomiary .

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju , miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera . Wykonawca bedzie przekazywaé niezwlocznie Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan na
formularzach wg dostarczonego przez niego wzoru lub innych , przez niego zaaprobowanych.
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6.2 Badania prowadzone przez Inzyniera .

Dla celéw kontroli jakos$ci wykonania , Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materialow u zrdédla ich wytwarzania , i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony
Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodnos¢
materiatow 1 robot z wymaganiami Specyfikacji Technicznych na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

InZzynier moze pobieraé probki materialdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wskaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtoérnych lub dodatkowych badan , albo oprze si¢ wylacznie na
wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materialdow i robot z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostana przez Wykonawcg.

6.3 Uwagi dotyczace prowadzenia dziennika budowy(jezeli jest wymagany) .

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie
od przekazania placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Jezeli prace te nie podlegaja pozwoleniu na budoweg
zapisy te nie beda egzekwowane przez Zamawiajacego.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Kierownika Budowy i Inzyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegbdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy placu budowy,

- dat¢ przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- dat¢ uzgodnienia przez Zamawiajacego Planu Organizacji Robdt oraz Harmonogramow,

- dat¢ rozpoczgcia oraz zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,

- przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow roboét zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czg§ciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
-- szczegblnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania Robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robdt,

- dane dotyczace jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot,

- zgloszenie zakonczenia Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem
stanowiska . Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.

7. PRZEDMIAR I OBMIAR

Przedmiar robot znajduje si¢ w osobnym opracowaniu i zostal wykonany w oparciu o obowiazujace przepisy

i Dokumentacj¢ Projektowa . W tabelach przedmiaru nie uwzglg¢dniono robdt tymezasowych .

Okreslenie faktycznego zaawansowania robot zwigzanego z odbiorami i fakturowaniem odbywac si¢ bedzie na
podstawie etapowania robot zawartego w harmonogramie Kontraktu .

Obmiar robdt wykonany w razie konieczno$ci bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robdt w jednostkach
ustalonych w Kosztorysie Ofertowym i Specyfikacjach Technicznych.
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Kazdej pozycji ‘Przedmiaru’ przyporzadkowana jest okreslona jednostka wymagajaca wyceny uwzgledniajacej
wymagania odpowiedniej spec. ST . Zastosowanie jednostki [kpl] oznacza konieczno$¢ dokonania bardziej
szczegblowego obmiaru przez Wykonawcg w oparciu o plany sytuacyjne dokumentacji proj., na ktore powotano sig¢ w
specyfikacji .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. RODZAJE ODBIOROW ROBOT.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich Specyfikacji Technicznych, roboty podlegajac nastgpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH 1 ULEGAJACYCH ZAKRYCIU.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robodt dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zgltasza Wykonawca jezeli jest wymagane wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera.

Odbior powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem
do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ i ilo$¢ robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary na budowie, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i wcze$niejszych ustalen, Inzynier ustala zakres robot
poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje
dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych InZzynier
uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w Specyfikacji Technicznej dotyczacej danej czgsci robot.

8.3. ODBIOR CZESCIOWY.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia . Odbioru czg$ciowego dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koficowym robot badz tez na
zasadach ustalonych przez Zamawiajacego.

8.4. ODBIOR OSTATECZNY ROBOT.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ilo$ci , jakosci
i wartosci oraz na podstawie przedstawionego do umowy harmonogramu rzeczowo-finansowego wykonanego przez
Wykonawce .

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie Inzyniera .

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach Kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia rob6t i kompletno$ci oraz prawidtowosci operatu powykonawczego .

Odbioru ostatecznego robot dokona Komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan
i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania rob6t z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacjami
Technicznymi .

O odbiorze koncowym powiadomione powinny by¢ jednostki  ktorych udziat nakazuja odrgbne przepisy
( przedstawiciel strazy pozarnej , terenowej stacji sanitarno-epidemiologicznej , panstwowej inspekcji pracy ) .

W toku odbioru ostatecznego robot Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych .
W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
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8.5. DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest Protokot Odbioru Ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty, jezeli sa wymagane:
- Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi zmianami,
- Specyfikacje Techniczne,
- uwagi , zalecenia Inzyniera , zwtaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu ,
i udokumentowanie wykonania jego zalecen,
- recepty i ustalenia technologiczne ,
- Dzienniki Budowy ,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan oznaczen laboratoryjnych zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi ,
- dokumenty od dostawcow, producentéw dotyczace jakosci wbudowanych materiatow oraz ich deklaracje zgodnosci ,
- opini¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie ze Specyfikacjami Technicznymi ,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg Komisji , roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do odbioru
ostatecznego, Komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy Komisja.

8.6. ODBIOR POGWARANCYJINY.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
ostatecznego.

9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH I PRAC
TOWARZYSZACYCH

Nadzor inwestorski i autorski jezeli sa wymagane sa rozliczane przez Inwestora na podstawie osobnych umow
z osobami zainteresowanymi . Pozostale prace towarzyszace , w tym geodezyjne wytyczenie wraz z geodezyjna
inwentaryzacja (operat) powykonawcza oraz wszystkie roboty tymczasowe opisane w specyfikacjach jezeli sa
wymagane zaptacone zostana w ramach ryczaltu za cale zadanie objgte Kontraktem .
Koszty pozostalych prac towarzyszacych oraz wszystkich robot tymczasowych Wykonawca zobowiazany jest
uwzgledni¢  w robotach podstawowych kosztorysu ofertowego opartego o zataczony do dokumentacji projektowe;j
‘Przedmiar’ .
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1.  Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowe;j , specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego .

2. Rozporzadzenie Komisji ( WE ) Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003 r. zmieniajace
rozporzadzenie ( WE ) nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie
Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) .

3. ,,0gdlne specyfikacje techniczne” — publikacja ,Branzowego Zaktadu
doswiadczalnego Budownictwa Drogowego i Mostowego ” sp. z 0.0. Warszawa ;
autor : M. Kossakowski .



