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1. CZESC OGOLNA - WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej - Nazwa obiektu budowlanego
Specyfikacja Techniczna - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczego6lnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore
zostana wykonane w ramach:

“ REMONT POMIESZCZENIA WC DLA PRACOWNIKOW NA PIETRZE”

1.1.1. Zakres stosowania ST:
Specyfikacje Techniczne stanowia czgs¢ Dokumentoéw Przetargowych i nalezy je
stosowa¢ w zleceniu i wykonaniu Robo6t opisanych w pakt 1.1.

1.2.Przedmiot i zakres robot budowlanych objetych Specyfikacja Techniczng -
przedmiot i zakres robot podstawowych
Specyfikacje Techniczne wykonania i odbioru robot podstawowych wg grup:

1.2.1. Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot rozbiorkowych, tynkowych oraz
murowych

1.2.1.1. Przedmiot
Przedmiot ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t rozbidrkowych.
S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji 1 odbiorze

1.2.1.2. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
rozbidrkowych, tynkowych i obejmuja zakres:
rozebranie $cian - 1,47 m2
wywiezienie gruzu z terenu budowy - 0,5 m3
wykonanie paséw tynku cem. — wap.- 1,99 m2
rozebranie oktadziny §ciennej - 4,66 m2

1.2.1.3. Material
Cegla ceramiczna petna klasy 150
Tynk cementowo — wapienny
Zaprawa cementowa wapienna 5 Mpa

1.2.1.4. Sprzet
Miotki, taczki, wiadra, mtot elektryczny, kielnie, betoniarka, rusztowania

1.2.1.5. Transport
Reczny 1 samochodem samowytadowczym

1.2.1.6. Wykonanie robot
Rozbidrke tynkéw zew cem. - wap. na $cianach wykona¢ tylko w tych miejscach,
gdzie jest to niezbgdne, przede wszystkim w miejscach przerabiania drzwi w ilosci wg
kosztorysu. Roboty wykonywac przy uzyciu sprzgtu jak w ppkt 1.2.1.3. Zgruzowany
tynk hatdowac i wywiez¢ po za teren budowy.
Nowe tynki wykona¢ cementowo — wapienne gr 1,5 cm. Krzywa uziarnienia kruszywa
0,0 — 0,2 mm
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1.2.1.7. Kontrola jakoSci
Sprawdzenie kontroli jako$ci polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej specyfikacji. Prace prowadzone pod ciagtym dozorem
przedstawiciela inwestora.
W czasie kontroli szczegdlna uwagg nalezy zwrocié na:
a) stosowane materialy
b) odchylki na tynkach w pionie i poziomie max 2mm na 2 m2

1.2.1.8. Odbiory robot
Roboty odbiera przedstawiciel zleceniodawcy

1.2.1.9. Przepisy zwigzane
PN-65/B-14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne
PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly
PN-69/B- 30302 Wapno suchogaszone do celéw budowlanych
PN-74/B-3000 Cement portlandzki

1.2.2. Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot instalacyjnych

1.2.2.1. Przedmiot
Przedmiot ST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét instalacyjnych.
S.T. stanowi dokument pomocniczy przy realizacji 1 odbiorze

1.2.2.2. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
instalacyjnych 1 obejmuja zakres:
wymiana rur instalacyjnych w zakresie co

wymiana grzejnika -1 szt

wymiana umywalki na zlewozmywak z szafka - 1szt

wymiana ustgpu na kompaktowy -1 szt

wymiana rur instalacyjnych w zakresie wodociagowej -7,5mb

wymiana rur instalacyjnych w zakresie kanalizacyjnejj -2,5mb

wymiana rur instalacyjnych w zakresie c.o. -3,7mb

wymiana rur instalacyjnych w zakresie elektrycznej - 8,0 mb

wymiana osprzetu elektrycznego (gniazda + puszki) - (zgodnie z przedmiarem)
wymiana o§wietlenia pomieszczen - (zgodnie z przedmiarem

1.2.2.3. Materialy
rury stalowe gwintowane
rury miedziane
grzejniki konwektorowe stalowe, np. BUDERUS
ustepy, zlewozmywaki, np. Cersanit
baterie stojace, np. SANELA
swietlowki, np. typ METEOR
osprzgt elektryczny, np. OSPEL
otuliny piankowe do rur co Termafleks
podgrzewacz wody elektryczny do 4 W
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1.2.2.4. Sprzet
Specjalistyczny sprzet instalacyjny: gwintownice, lutownice, zgrzewarki, noze,
kombinerki

1.2.2.5.Transport
Samochodowy i reczny

1.2.2.6.Wykonanie robét
Naprawa rur instalacji co polega na zdemontowaniu istniejacych rur, wykonaniu bruzd
w Scianach, ulozenie nowych rur miedzianych, utozeniu izolacji piankowej na rurach,
zatynkowaniu bruzd w ilosci wg kosztorysu. Naprawa rur instalacji wodnej polega na
zdemontowaniu istniejacych rur, wykonaniu bruzd w $cianach, utozeniu nowych rur
stalowych, zatynkowaniu bruzd w ilo$ci wg kosztorysu. Naprawa rur instalacji
kanalizacyjnej polega na zdemontowaniu istniejacych rur zeliwnych, wykonaniu bruzd
w Scianach w miejscach gdzie jest to wskazane, utozenie nowych rur PCV,
zatynkowaniu bruzd w ilo$ci wg kosztorysu. Wymiana elementdéw sanitarnych
(ustgpy, zlewozmywaki, baterie) polega na zdemontowaniu istniejacych elementow i
we wskazanym miejscu zamontowanie nowych. Prace elektryczne polegaja na
demontazu starej izolacji 1 potozeniu nowej w bruzdach wg kosztorysu. Nowy osprzet
elektryczny (§wietlowki, puszki, wlaczniki ) wbudowa¢ w miejscu wskazanym przez
przedstawiciela inwestora.

1.2.2.7.Kontrola jakosci
Polega na sprawdzeniu prawidtowosci wykonania elementow, poziomdw i piondw,
estetyki wykonania, prawidtowosci spadkow rur i wykonanej na nich izolacji

1.2.2.8. Odbiér
Roboty odbiera przedstawiciel zleceniodawcy

1.2.2.9. Przepisy zwiazane
PN-74/B-01405 Centralne ogrzewanie. Grzejniki. Nazwy i okreslenia
PN-90/M-75003 Armatura instalacji centralnego ogrzewania. Ogdlne wymagania i
badania.
PN-93/E-05009.51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor 1 montaz
wyposazenia elektrycznego. Postanowienia wspdlne.
PN-91/B-10700.00 Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne. Wymagania 1
badania przy odbiorze. Wspdlne wymagania 1 badania.

1.2.3. Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot malarskich

1.2.3.1. Przedmiot
Przedmiotem ST sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru rob6t malarskich
wewngtrznych.
S.T. jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot

1.2.3.2. Zakres
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
malarskich wewngtrznych $ciennych i sufitowych i obejmuja zakres:
przygotowanie powierzchni starych tynkdw pod malowanie farba emulsyjna
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(zeskrobanie starej farby, uzupetnienie nieréwnosci gtadzia gipsowa)
gruntowanie powierzchni pionowych i poziomych pod malowanie — 41,85 m2
dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi — 13,40 m2

1.2.3.3 Materialy
Gtadzi gipsowa Gipsar Max i Gipsar UNL
Gruntowanie $cian wykona¢ za pomoca UNIGRUNTU.
Malowanie $cian i sufitow wg kolorystyki podanej przez inwestora farbami np.
DEKORAL.

1.2.3.4. Sprzet
Pomosty robocze, rusztowania, mieszadta do gtadzi i klejow, walki, pedzle,
pojemniki, wiadra

1.2.3.5. Transport
Dostawa samochodem dostawczym , na terenie budowy - recznie

1.2.3.6. Wykonanie robot
Przygotowanie starych tynkow pod malowanie wykona¢ poprzez zeskrobanie starej
farby i jej opalenie.
Wszystkie nieréwnosci, ubytki nalezy uzupenic¢ gtadzia gipsowa.
Podloze musi by¢ przyczepne oraz czyste.
Przyczepne 1 czyste podtoze zagruntowaé gruntem 1 natozycgladz.
Farbe naktada¢ pgdzlem o dlugim wlosiu, watkiem, natryskiem powietrznym lub
bezpowietrznym, wykonujac 2 warstwy

1.2.3.7.Kontrola jakosci
Powloki malarskie powinny podloze przykrywaé rownomiernie, bez przeswitow,
odpryskan, spgkan 1 pecherzy.
Faktura powtoki powinna by¢ jednorodna bez $ladow pedzla, czy watka,
Barwy powlok musza by¢ zgodne z wytycznymi 1 wzornikiem np. DEKORAL
Miejsca styku roznych barw musza tworzy¢ linig prosta i odchylenia nie powinny
przekracza¢ 2mm/m oraz 3mm/ na calej dlugosci.

1.2.3.8. Odbior
Roboty odbiera przedstawiciel zleceniodawcy

1.2.3.9. Przepisy zwiagzane
Instrukcje 1 certyfikaty producenta

1.2.4. Specyfikacja Techniczna dotyczaca robét plytkarskich
1.2.4.1. Przedmiot
Przedmiotem ST sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru rob6t plytkarskich

wewngtrznych.
S.T. jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot
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1.2.4.2. Zakres
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
ptytkarskich wewngtrznych Sciennych, podtogowych i parapetowych i1 obejmuja

zakres:

Uktadanie ptytek na podtodze - 5,59 m2
Ukladanie ptytek na $cianach -22,32m2
Wykonanie parapetow - 0,40 m2

1.2.4.3 Materialy
Ptytki na podtoge GRES, np. Opoczno, ptytki na §ciany o wym 20x25 cm, np.
Opoczno. Te same ptytki zastosowac na parapety.

1.2.4.4. Sprzet
Mieszadta do klejow, packi zgbate, krzyzyki, lugownice.

1.2.4.5. Transport
Dostawa samochodem dostawczym , na terenie budowy - rgcznie

1.2.4.6. Wykonanie robot
Przygotowanie starych tynkéw i posadzek pod uktadanie plytek — pow $cian musi by¢
czysta 1 gtadka, powierzchnia podtogi musi zosta¢ nacigta lub drobnie skuta w celu
zwigkszenia przyczepnos$ci. Ptytki ukladamy za pomoca krzyzykow i klinéw na klej,
zabki w pacy min 6 mm.
Wszystkie narozniki sa szlifowane do kata i w naroznikach musza si¢ stykac.
ZAKAZ STOSOWANIA LISTEW WYKANCZAJACYCH PCYV.

1.2.4.7.Kontrola jakosSci
Ptytki musza by¢ ulozone réwno , bez krzywizn, dopuszczalna odchytka na
powierzchni to 2mm na catosci.

1.2.4.8. Odbior
Roboty odbiera przedstawiciel zleceniodawcy

1.2.4.9. Przepisy zwiazane
Instrukcje 1 certytikaty producenta

1.2.5. Specyfikacja Techniczna dotyczaca robot stolarskich

1.2.5.1. Przedmiot
Przedmiotem ST sa wymagania w zakresie wykonania 1 odbioru robo6t stolarskich
S.T. jest dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot

1.2.5.2. Zakres
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
stolarskich i obejmuja zakres:

Wymiana okien drewnianych na okna PCV - 1,46 m2
Demontaz starych drzwi wraz z o$cieznicami -4 szt
Montaz nowych skrzydet z oscieznicami -4,51m2
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1.2.5.3 Materialy
Okna plastikowe 5-cio komorowe uchyln — rozwierne, Stolarka drzwiowa typowa wg
wzornictwa, np. PORTA, wg zalecen inwestora. Stolarka drzwiowa wykonana kpl tj z
listwami maskujacymi 1 okuciem.

1.2.4.4. Sprzet
Mtotki, kotki, pianka pistoletowa.

1.2.4.5. Transport
Dostawa samochodem dostawczym , na terenie budowy - rgcznie

1.2.4.6. Wykonanie robot
Demontujemy starg stolarke, miejsca po demontazu wyréwnujemy nowym tynkiem.
Stolarke¢ okienna montujemy za pomoca specjalnych uchwytow 1 miejsca styku ze
Sciang wypetniamy pianka poliuretanowa. To samo dotyczy stolarki drzwiowe;.

1.2.4.7.Kontrola jakosSci
Stolarka drzwiowa jak 1 okienna nie moze mie¢ wigkszej odchylki jak 1,5 mm od
pionu i poziomu na calej swojej wysokosci 1 szerokosci

1.2.4.8. Odbiér
Roboty odbiera przedstawiciel zleceniodawcy

1.2.4.9. Przepisy zwiazane
Instrukcje 1 certyfikaty producenta

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robdot tymczasowych
Prace towarzyszace sa to prace niezb¢dne do wykonania robdt podstawowych nie
zaliczane do robot tymczasowych.

1.4. Informacje o terenie budowy — ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z S.T. oraz poleceniami Zamawiajacego

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w ,,Umowie o roboty budowlane” (wg
zalacznika — wzor Umowy o roboty budowlane) przekaze protokolarnie (wg
zalacznika — wzor Protokotu przekazania terenu 1 placu budowy Generalnemu
wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami wraz z
ST.

1.4.2. Zgodnos¢ robot ze Specyfikacja Techniczng
Dokumentacja S.T. oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego
Wykonawcy stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione chocby w
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ btedéw lub opuszczen w S.T. lub dokumentach
dodatkowych, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego,
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ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty bgda zgodne z S.T.

Dane okreslone w S.T. beda uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatow i
elementow budowli musza by¢ jednorodne z okreslonymi wymaganiami.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z S.T. 1 wplynie to na
nie zadawalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty beda niezwtocznie
zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do przejgcia terenu budowy jej zabezpieczenia w
okresie trwania realizacji, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot
Ogrodzenie terenu budowy wykonuje si¢ w taki sposob, aby nie stwarzato zagrozenia
dla ludzi 1 uniemozliwiato wejscie osobom nieupowaznionym.

1.4.4. Ochrona Srodowiska

Wykonawca ma obowiazek znac 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie realizacji budowy

Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w czystosci

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow 1 norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu
budowy oraz bgdzie unikac¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla 0s6b lub wlasnosci
spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

W miarg postepu robot plac budowy powinien by¢ porzadkowany, usuwane zbedne

materiaty, sprzgt 1 zanieczyszczenia.

1.4.5. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t przez personel Wykonawcy

1.4.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe
promieniowanie o stgzeniu wigkszym niz dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi
przepisami.

1.4.7. Warunki bezpieczenstwa pracy.
Zapewnienie zatrudnionym na budowie pracownikom odpowiedniego zaplecza
sanitarno-socjalnego. Na terenie budowy wykonawca musi urzadzi¢ wydzielone
pomieszczenia szatni na odziez robocza i ochronna, umywalni, jadalni 1 ustgpéw. W
pomieszczeniach zamknigtych nalezy zapewni¢ wymiang powietrza. Nie dopuszczaé
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do pracy w warunkach niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia. Podejmowanie
niezbednych dzialan uniemozliwiajacych wstep na teren budowy osobom
nieupowaznionym.

Osoby przebywajace na wysoko$ci (praca na rusztowaniu) oprocz badan
podstawowych musza mie¢ potwierdzenie przez lekarza o zdolnosci pracy na
wysokosci.

Rusztowania musza by¢ ustawiane przez osoby do tego upowaznione, z dotaczeniem
kartki o ustawieniu rusztowania z data w/w ustawienia.

1.4.8. Organizacja robot budowlanych.
Zorganizowanie terenu budowy.
Ustalenie z Zamawiajacym kolejno$ci wykonywania poszczeg6lnych prac
w formie ustnej lub pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
dotyczacych realizacji robot

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH -
MATERIALOW

2.1. Zrédla uzyskania materialéw
Materialy stosowane do wykonywania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacja ST
1 obowiazujacymi normami, posiada¢ odpowiednie aprobaty techniczne, atesty 1
Swiadectwa dopuszczenia do uzycia oraz akceptacj¢ Zamawiajacego. Co najmniej na
trzy dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do roboty, Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania tych materialow 1
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Zamawiajacego.

2.2. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowe sktadowane materiaty, do czasu gdy bgda one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swoja
jakos$¢ 1 wlasciwosci do robdt 1 byly dostgpne do kontroli przez Zamawiajacego 1
Inspektora.
Miejsca czasowego skladowania bgda zlokalizowane w obrgbie budowy w miejscach
uzgodnionych z Zamawiajacym przygotowanych przez Wykonawce.

2.3. Wariantowe stosowanie materialow.
Jesli Specyfikacja Przetargowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatow w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Zamawiajacego lub Inspektora o swoim zamiarze, co najmniej trzy dni
przed uzyciem materialow.
Wariantowe zastosowanie materialdw musi uzyskac akceptacj¢ przez Zamawiajacego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN.

Wykonawca zobowiazany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do roboét
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powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ.; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ zaakceptowany przez Zamawiajacego lub Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z ST
1 wskazaniach Inspektora i Zamawiajacego w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymany w dobrym stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego stosowania.

Wykonawca dostarczy kopie dokumentow Inspektorowi potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materialow 1 wykonywanych robo6t, za ich zgodnos¢ z
uzgodnieniami, wymaganiami ST. PZJ, wymaganiami technicznymi dla
poszczegbdlnych rodzajéw robdt oraz poleceniami przedstawiciela Zamawiajacego.
Wykonawca ustanawia Kierownika Robot posiadajacego przygotowanie zawodowe do
petnienia samodzielnej funkcji technicznej w budownictwie.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez Wykonawcg w realizacji
robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Zamawiajacy, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

5. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Za jakos¢ wykonywanych robdt oraz zastosowanie elementow i materialow —
odpowiedzialny jest Wykonawca robot. W zakresie jego obowiazkow przed
przejeciem terenu budowy jest opracowanie i przedstawienie do akceptacji przez
Zamawiajacego projektu organizacji robot zawierajacego: mozliwosci techniczne,
kadrowe 1 organizacyjne oraz zamierzony sposob wykonania robot zgodnie z ST 1
sztuka budowlana.

5.1 Projekt organizacji robot
Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie ( w formie
pisemne;j lub ustnej) do aprobaty przez Zamawiajacego projektu organizacji robot,
w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonania robot zgodnie z ST
oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajacego.

Projekt organizacji robot bedzie zawierac:
a) o0golna opisujaca: czes¢
- organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposoéb prowadzenia Robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,
- BHP,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
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- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania
poszczegbdlnych elementow Robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia
wykonywanych Robot,

b) cze$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo§¢ $srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i
zatadunku materiatow

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkow przed utrata ich wlasno$ci w czasie

- transportu,

- sposéb postgpowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi
wymaganiom.

5.2. Zasady kontroli jakosci Roboét

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i1 wykonaniem,
aby osiagna¢ zatozona jakos$¢ Robot.
Wykonawca odpowiedzialny jest za pelng kontrolg Robot 1 jakosci materiatow.

5.3. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
-Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentoéw technicznych, deklaracjg
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

-Polska Norma lub

-Aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja 1 ktore spelniaja wymogi ST,
W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do Robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodno$ci wykonania Robot z umowa oraz
okreslenie ich wartosci technicznej. W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST
Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiory Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgsciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (pogwarancyjnemu).
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6.1. Odbiory Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci
1 jakosci wykonanych Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.
Odbior Robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
og6lnego postepu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor.

Gotowos¢ danej czgs$ci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia.

6.2. Odbior czesciowy.
Polega na ocenie 1losci 1 jakosci, ktore stanowia zakonczony element catego
zadania, wyszczegolniony w harmonogramie Robot.

6.3. Odbior koncowy Robot.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

O calkowitym zakonczeniu Rob6t oraz gotowosci do odbioru ostatecznego
Wykonawca zawiadomi Zamawiajacego na pismie.

Odbioru koncowego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty, dokona ich oceny
jakos$ciowej, wizualnej oraz zgodno$ci wykonania Robot z ST.

W przypadku stwierdzenia przez Komisje, ze jako$s¢ wykonanych Robot w
poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej z
dokumentacja ST, Komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢
wykonywanych Robo6t w stosunku do wymagan przyje¢tych w dokumentach
budowy.

6.3.1. Dokumenty do odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest
protokot odbioru ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
dokumenty:

a) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow
zgodnie z ST,

b) specyfikacje techniczne (podstawowe z umowy i ewentualnie uzupelniajace
lub zamienne).

W przypadku gdy wg Komisji Roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, Komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
Robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda
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zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robot poprawkowych 1 uzupetniajacych wyznaczy Komisja.

6.4. Odbior ostateczny pogwarancyjny.
Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie

gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu.

Opracowal : mgr inz. Grzegorz Pyzewski Upr bud. WRT-OT/7132/71/2002
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